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Le contexte

Site web d'organisation de week-ends
Destinés aux particuliers
Réservation en ligne pour des activités

- Segway

- Visite du château

- Promenade en cheval

- Déjeuner sur l'herbe
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Et des recommendations ...
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Pas si simple ?

Les pass doivent respecter des contraintes

- Visite du château obligatoire

- Disponibilité

- Compatibilité

- Tous les pass ne se valent pas
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Les contraintes

Pas 2 activités en même temps

L'activité existe pour ce jour de la semaine

L'activité existe pour cette saison

Il reste des places disponibles

Certaines activités sont incompatibles

Heures de début imposées

Et plein d'autres...
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La modélisation mathématique

Les ensembles

- P = {VIP, ludique, historique}

- S = {saisons}

- J = {lundi, mardi, ... dimanche}

- H = {heures de début}

- A = {activités}
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La modélisation mathématique

Les variables
 Xa,p = 

- 1 si l'activité a a été choisie dans le pass p

- 0 sinon
Ya,p,h =

- 1 si l'activité a commence à l'heure h dans 
le pass p

- 0 sinon 
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La modélisation mathématique

Une relation évidente

- Xa,p = Σ Ya,p,h
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La modélisation mathématique

Des paramètres 
-Ka,j = 1 si l'activité a est disponible le jour j

-Ca,p = 1 si l'activité a peut aller dans le pass p

-Ga,h = 1 si l'activité a peut commencer à l'heure h

-Na,h = nb de places disponibles à l'heure h

-Da = durée de l'activité a

-Ra = ranking de l'activité a

- Ia,b = 1 si les activités a et b sont compatibles

- ... 
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Modélisation des contraintes

La visite du château est obligatoire

- Xa,p = 1

- Pour a = 'visite du château'



11

Modélisation des contraintes

Existence de l'activité

- Xa,p ≤ Ka,j où j = le jour demandé

- Xa,p ≤ Ca,p
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Modélisation des contraintes

Il reste des places disponibles

- If (nb > Na,h) Then (Ya,p,h = 0)

- Avec nb = nombre de personnes

Peut aussi s'écrire

- Nb * Ya,p,h ≤ Na,h
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Modélisation des contraintes

Compatibilité des activités

- If (Ia,b = 0) Then (Xa,p + Xb,p ≤ 1)

Peut aussi s'écrire :

- Xa,p + Xb,p ≤ 1 + Ia,b
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Modélisation des contraintes

Pas 2 activités en même temps

- Ha heure de début de l'activité a

- Ha heure de début de l'activité b

- If (hb ≤ ha < hb + Db)

- Then (Ya,p,ha + Yb,p,hb ≤ 1)

Attention, a et b doivent être différents !
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L'objectif

Générer des pass avec le meilleur 
score possible

Score = Σ ( Ra X Σ Xa,p )
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Programmation linéaire

http://fr.wikipedia.org/wiki/Programmation_lin%C3%A9ire
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GLPK

The GNU Linear Programming Toolkit

- Programme en C

- Licence GPL

- Résolution de programmes linéaires

- GNU MathProg language

- http://www.gnu.org/software/glpk/
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Démo

Démo
- Glpsol –math -m ve.mod -d ve-data.dat
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Questions ?


